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STUDIUL TRADUCTOARELOR INDUCTIVE  PARAMETRICE 
 

1. Scopul lucrării 
 Lucrarea are drept scop cunoaşterea unor tipuri constructive de traductoare inductive şi trasarea 
caracteristicii statice pentru un astfel de traductor.   
 

2. Consideratii teoretice 
 Traductoarele inductive realizează o dependenţă funcţională (şi nu o transformare) între o mărime 
neelectrică de intrare (obişnuit o deplasare "l") şi mărimea de ieşire electrică, o variaţie a inductanţei L. 
Dependenţa )(lfL =  dintre cele două mărimi de natură diferită, constituie caracteristica statică a 

traductorului.  
 Principial traductoarele inductive pot fi realizate cu o bobină sau mai multe bobine, simple sau cuplate 
având circuite sau porţiuni de circuit feromagnetic. Exceptând unele soluţii constructive speciale, 
traductoarele inductive, se clasifică în trei grupe principale : 

• sisteme în care este influenţată o singură inductanţa (bobine simple şi duble); 
• sisteme în care sunt influenţate două inductanţe în sensuri contrare (bobine diferenţiale); 
• sisteme în care sunt influenţate inductanţe mutuale (transformatoare diferenţiale). 

 Măsurările cu ajutorul acestor traductoare au la bază modificarea parametrilor circuitului magnetic, ca 
o consecinţă a schimbării poziţiei relative a unor porţiuni ale acestuia, în procesul de măsurare. La măsurările 
experimentale este necesar să se utilizeze porţiunea cea mai convenabilă a caracteristicii statice, aceea căreia 
îi corespunde o sensibilitate suficient de mare, şi in special, din zona liniară a acesteia. 
 Caracteristicile statice ale traductoarelor inductive cu bobine simple respectiv diferenţiale sunt 
prezentate în figura 1. 

 
Fig.1 Scheme principiale şi caracteristicile statice aferente ale traductoarelor 

inductive:a) bobina diferenţială; b) bobina simplă (1,2-bobine; 3-miez feromagnetic) 
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 Mărimea de măsurat se poate aplica traductorului, cu sau făra contact mecanic. În primul caz 
traductorul are armătură mobilă proprie. La măsurătorile fără contact, rolul de armătură mobilă îl are însăşi 
piesa feromagnetică a cărei poziţie se determină. 
 Schemele electrice de măsurat, destinate traductoarelor inductive, prevăd utilizarea numai de surse de 
semnal de curent alternativ. Traductoarele inductive funcţionează de cele mai multe ori la frecvenţa reţelei 
(50 Hz). Pentru măsurări dinamice şi de mare precizie este necesară alimentarea montajelor cu semnale de 
frecvenţă înaltă (1 kHz ... 50 kHz). 
 Varianta constructivă a unui traductor inductiv de tip transformator diferenţial pentru control 
dimensional este prezentată în figura 2.   

3. Instalaţia experimentală 
 Instalaţia experimentală pentru etalonarea unui traductor inductiv diferenţial este prezentată schematic 
în figura 3. 

 Elementele componente ale instalaţiei experimentale sunt următoarele : 1 - tensometrul electronic;    2 
- bobinele traductorului; 3 - dispozitiv de deplasare; 4 - miez feromagnetic. 
 

4. Mersul lucrării 
 4.1. Se cuplează tensometrul electronic "1" la reţea, se echilibrează şi se stabileşte nivelul de 
amplificare al semnalului; 
 4.2. Se conectează traductorul inductiv "2" la tensometrul electronic "1"; 
 4.3. Se poziţionează dispozitivul de deplasare "3" prin rotirea manetei astfel încât pe vernierul gradat 
să existe indicaţia 100 mm; 
 4.4. Se deplasează carcasa traductorului inductive pe ghidajul instalaţiei experimentale până în 
momentul în care tensometrul indică valoarea zero. În  această poziţie lungimea de pătrundere a miezului în 
cele două bobine este egală; 
 4.5. Se acţionează maneta dispozitivului "3" şi se deplasează miezul feromagnetic "4" în poziţii 

 
Fig.2 Varianta constructivă a unui traductor inductiv de tip diferenţial: 

1-bobina;2-miez feromagnetic;3-ghidaj cu bile;4-arc;5-cap pentru palpare 

 
Fig.3 Instalaţia experimentală 
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succesive echidistante. Se citeşte, pentru fiecare poziţie, indicaţia instrumentului. Această operaţie trebuie 
executată din poziţia de nul (100 mm pe vernier) până la 200 mm (într-un sens) şi de la poziţia de nul până la 
poziţia de 0 mm pe vernier (în sens contrar); 
 4.6. Rezultatele măsurătorilor se trec în tabelul 1; 
 4.7. Se repetă operaţiile 4.3.- 4.6. de un anumit număr de ori pentru obţinerea datelor în vederea 
prelucrării statistice a acestora. 

5. Prelucrarea datelor experimentale 
 5.1. Se prelucrează statistic datele măsurătorilor; 
 5.2. Se trasează caracteristica statica a traductorului; 
 5.3. Se trag concluzii privind liniaritatea caracteristicii; 
 5.4. Se calculează sensibiltatea traductorului. 
 

6. Intrebari recapitulative 
 6.1. Explicaţi principiul de lucru al traductoarelor inductive; 
 6.2. Clasificaţi traductoarele inductive după categoria bobinelor; 
 6.3. Reprezentaţi caracteristica statică a unui traductor inductiv cu bobina simplă respectiv, cu bobina 
diferenţială; 
 6.4. Prezentaţi o variantă constructivă pentru un traductor inductiv diferenţial. 


