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 Un senzor de temperatură are funcţia de transfer a definită prin relaţia: 

][
110

1040

)(

)(
)(

0

6

C

V

ssU

sY
sG

+

×
==

−

  (1) 

 Se cere să se determine răspunsul sistemului dacă acesta este imersat – pentru un interval 
scurt de timp -  în apă aflată la 80 0C; 
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1. Introducerea în apă a senzorului, pentru un interval scurt de timp, este echivalată cu 
aplicarea la intrarea acestuia a unui semnal de tip impuls. În acest caz funcţia de transfer 
a semnalului este (CT_5, SAIV, TSA): 
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2. Semnalul de ieşire este descries prin relaţia (CT_5, SAIV, TSA): 
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sau: 
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3. Răspunsul în timp  a sistemului va fi astfel (CT_5): 
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