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Modelul matematic al elementului 

senzorial tensorezistiv

 

• Senzor tensometric

• Si – semnalele din puncte de 

masurare
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        Txnxnx MFBS 1661 ,=

[B] - matrice de cuplare
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Pseudo-inversa [A] trebuie să 

verifice condiţiile Moore-Penrose
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Valoarea singulară minimă a matricii de cuplare 
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Sensibilitatea la perturbatii
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Forma elementului elastic

Forma elementului elastic + locul de aplicare a TER:

• sarcina nominală;

• sensibilitate;

• liniaritate;

• histereză etc.

•Bara dreaptă solicitată axial
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•Bara de egală rezistenţă la încovoiere
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•Bară dreaptă în consolă solicitată        

la încovoiere
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•Bară curbă (semi-inel)
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•Bară cotită solicitată la încovoiere
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•Bară inel circular
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•Bară cotită încastrată la un capăt
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•Cadru plan solicitat la încovoiere
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•Bară de secţiune circulară solicitată la răsucire
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•Placa plană circulară încastrată
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Frecventa proprie a elementului elastic
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• rigiditatea elementului elastic

• masa elementului elastic
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materialului 
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Exemplu de element elastic si 

matricea de decuplare
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Structuri elastice complexe
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Calculul starii de solicitare
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Rigiditatea elementului elastic

 

Se impune determinarea condiţiilor, astfel încât diferenţa între

rigiditatea K a ansamblului şi rigiditatea iniţială a sistemului mecanic

KSM să fie cât mai mică (de exemplu 0.1 %) , prin montarea elementului

elastic din componenţa senzorului de rigiditate KS .
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K = 1.001 KSM

KS = 0.001KSM

KS = 1000 KSM .
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Constructia senzorului

 

Contacte intermediare
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Elemente auxiliare mecanice pentru aplicarea forţelor 
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Sisteme de protecţie la supraîncărcare


