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P11.  În figura alăturată se prezintă caracteristica statică a unui senzor de deplasare în infraroșu. Ecuația de 
aproximare a caracteristicii este (U[mV], X[mm]: 

 

Se cere: 
1. să se comenteze caracteristica; 
2. să se estimeze sensibilitatea elementului senzorial; 
3. să se determine și să se comenteze  sensibilitatea în punctele x = 200 mm; x = 1000 mm 

 

 
 
 
 

P12. Se consideră traductorul capacitiv din figura. Între cele două armături un dielectric execută o mișcare de 
translație. Armăturile traductorului sunt de formă pătrată. Se cunosc: distanța dintre armături � � ����; 
�� � �	�
 � ������� �� ����� � �� � � �����. Se cere: 

1. să se prezinte caracteristica statică a unui astfel de element senzorial 
2. să se determine valoarea capacității în 3 pozițiiale dielectricului în mișcarea de translație: x = 0; x=L/2; 

x = L; 
3. să se prezinte, pe baza valorilor determinate, caracteristica statică. 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
P13.  Pentru un modul mecatronic se utilizează o transmisie prin element flexibil. De pe o ramură a 
acestuia se preia semnalul de deplasare printr-un traductor TIRO1000.  
Se cere: 

1. Care este informaţia furnizată de traductor la o deplasare θ1 = 1200 la nivelul roţii cu diametrul 
D1=100 mm; 

2. Care este informaţia furnizată de traductor la o deplasare θ1 = 1200 la nivelul roţii cu diametrul 
D2=150 mm; 

Se cunoaşte diametrul roţii montate pe arborele tarductorului D0 = 20 mm 
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P21.  

Un traductor TER este lipit pe un element elastic solicitat de o forţă exterioară. Circuitul de măsurare a 
forţei este în sfert de punte Wheatstone unde cele patru rezistenţe sunt: R1 = RTER = 600 Ω şi 
rezistenţele calibrate ale aparatului de măsurare R2 = R3 = R4 = R1 . Tensiunea de alimentare a 
circuitului este Ui =10 V . Semnalul de ieşire obţinut este Ue = 5mV. Se cere: a) Realizaţi schema 
circuitului de măsurare; b) Variaţia rezistenţei traductorului TER pentru condiţiile date ? c) Care este 
deformaţia specifică a elementului elastic dacă K = 2 ? 

 

P22. În figura alăturată este prezentat elementul elastic al unui senzor de forţă realizat dintr-un 

material cu modulul de elasticitate 25 /102 mmNE ⋅= . Aveti la dispozitie 4 traductoare TER cu 

rezistenţa nominalǎ este R = 350 Ω şi K = 2. Parametrii geometrici ai elementului elastic sunt: 
mmb 20= ; mmL 100=  şi mmh 2= .  Senzorul este utilizat pentru măsurarea unei forţe NP 100= . a) 

Prezentaţi scheme electrice de măsurare posibile; b) determinaţi deformaţia specifică ]/[ mmµε  c) 

determinaţi factorul  de punte aferent fiecărei variante. 
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