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Problemă rezolvată 
 

 Un traductor incremental optic pentru măsurarea deplasării realizează 1000 impulsuri 
la o rotaţie completă dispune de posibilitatea determinării sensului de rotaţie.  
 Rezoluţia digitală a traductorului este: 
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având în vedere că: 
• Pentru un cuvânt din n – bit utilizat în contorizare, un bit este dedicat direcţiei de 

mişcare iar n –1  bit pentru valoarea unghiulară a deplasării; 
• Este exclusă citirea valorii 00. 

Se cere: 
a) Să se determine lungimea “cuvântului” în cazul contorizării tranziţia de 

creştere a impulsului obţinut; 
b) Să se termine lungimea “cuvântului” în cazul contorizării atât tranziţia de 

creştere a impulsului cât şi cea de scădere; 
 

Soluţie 
 

a) Impulsurile obţinute la ieşirea traductorului sunt prezentate în figură. 
 
 
 
 
 
 
 Contorizându-se doar variaţia de creştere a semanlului, rezoluţia traductorului este : 
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 Pe baza relaţiilor anterioare se determină: 

12
360360

1

00

−
= −nM

  sau 

1001110002
12

12

1

1

1

=+=

+=

−=

−

−

−

n

n

n

M
sau
M

 

 Rezolvarea  ultimei ecuaţii impune determinarea valorii întregi a lui n care conduce la 
o valoare superioară lui 1001. 
 Pentru 101 =−n  se obţine: 
 1001102422 101 >==−n  
 Rezultă o prezentare necesară pe un cuvânt de n =11 bit. 
b) Impulsurile obţinute la ieşirea traductorului sunt prezentate în figură. 
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 Contorizându-se doar variaţia de creştere a semanlului, rezoluţia traductorului este : 
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 Urmând modalitatea de calcul de la punctul a) se detrmină lungimea “cuvântului”. 
 

Problemă propusă 
 

  Se consideră schema cinematică a unui modul din construcţia unui sistem mecatronic 
(robot industrial, maşină unealtă etc.) cu două posibilităţi de montare a traductoarelor 
TIRO1 şi TIRO2. Se  cunoaşte raportul de transmitere al reductorului i şi pasul şurubului, 
p. Se cere: 

a) Care sunt informaţiile obţinute de la cele două traductoare  funcţie de translaţia x  
a mesei de lucru? 

b) Care este rezoluţia necesară pentru traductoarele date pentru o rezoluţie a 
translaţiei impusă xmin ? 
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