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Referitoare la saptamina 8 
❖ Introducere 

• Un subiect important a acţionărilor electrice este cel al dinamicii sistemului. Am 

prezentat modul de echivalare din punct energetic, am prezentat şi testat modul de 

calcul al momentelor de inerţie. Am insistat asupra faptului că ecuaţia de mişcare se 

bazează pe acest parametru. 

• Un subiect esenţial al dinamicii este stabilitatea sistemului. In cadrul cursului a fost 

prezentată noţiunea de punct de funcţionare posibil şi punct de funcţionare stabil. 

• Construcţia, principiul de funcţionaare, ecuaţiile modelului electro-mecanic, 

regimurile de funcţionare şi caracteristicile dinamice ale m.c.c se conectează la 

problemele introductive ale cursului. 

• Elementele de electronică de putere au reprezentat introducerea pentru partea finală 

a acţionării m.c.c: amplificatoarele utilizate în alimentarea m.c.c., convertoarele 

statice şi verificarea la încălzire a m.c.c. 

 

❖ Săptămâna a 8-a 

• Cursul din săptămâna a 8 - a are ca obiective: 

a) Evidenţierea subiectelor nominalizate pentru cursul_8 

- amplificatoarele electronice utilizate în structura unui sistem de acţionare 

pentru aplicaţii echivalente proceselor de conducere (slide-ul 3 – 11) 

- detalii referitoare la convertoarele statice (slide-ul 12 – 15) 

- complemente de reglare şi control (slide-ul 16 – 17) 

- modelele termice ale m.c.c., exemple de calcul (slide-ul 18 – 24) 

 

❖ Consideraţii suplimentare teoretice 

• In fig.1 este ilustrată situarea rotorului motorului de c.c pe doi rulmenţi radiali. Este 

prezentată şi echivalarea ansamblului cu o bară încărcată de greutatea rotorului G. 

Peste această forţă se suprapune şi forţa de atracţie magnetică dintre stator şi rotor 

(aceaşi orientare cu greutatea). Pe principiul clasic (rezistenţa materialelor) se pot 

calcula reacţiunile. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Fig.1 

 Rulmenţii utilizaţi în construcţia motoarelor electrice sunt rulmenţi radiali cu bile sau 

role cilindrice. Pentru exemplificarea problemei, pe care doresc să o prezint, considerăm 

utilizarea unui rulment radial cu bile (fig.2). 
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Fig.2 

 Momentul de frecare din rulment se poate calcula pe baza relaţiei: 

𝑀𝑓 = 0.5 ∙ 𝑑0 ∙ 𝑅                                                       (1) 

unde: µ - este coeficientul de frecare bile – inel [ - ]; d0 – este diametrul exterior al inelului 

interior [mm]; R – este reacţiunea pe rulment [N]. 

 Pentru arborele rotorului (tronsoane cilindrice), rotor (formă cilindrică) se poate calcula 

momentul de inerţie masic faţă de axa de rotaţie (testul anterior). 

 Cu parametrii astfel obţinuţi se poate scrie ecuaţia de mişcare a rotorului: 

𝐽𝑟𝑜𝑡𝑜𝑟 ∙ 𝜀 = 𝑀𝑚 −𝑀𝑓                                                     (2) 

 Motorul, a cărui rotor l-am analizat, se poate integra într-un modul de lucru. Un astfel 

de exemplu este ilustrat în fig.3a. Motorul are un rotor cu momentul de inerţie J1. Pe principiul 

egalizării energiei cinetice a sistemului cu cea a elementului de reducere (cursul 3 – slide-ul 

19) se poate determina momentul de inerţie redus Jred (fig.3b). 
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Fig.3 

 

 Pentru modelul astfel rezultat se poate scrie ecuaţia de mişcare a sistemului. 
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