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Misiunea programului de studii:

Misiunea programului este de a forma ingineri de Tnalta competenta, capabili sa proiecteze, opereze si integreze sisteme aeriene fara pilot, bazate pe tehnologii de autonomie si inteligenta artificiala, in
conformitate cu standardele aeronautice europene si internationale. Programul urmareste sa dezvolte specialisti care pot contribui activ la transformarea digitala a aviatiei, la dezvoltarea aplicatiilor cu
drone si la crearea de solutii inovatoare pentru mobilitate aeriana inteligenta, securitate, monitorizare si infrastructuri critice.

Obiectivele programului de studii:

1. Formarea absolventilor capabili sa proiecteze, simuleaze si sa realizeze sisteme aeriene fara pilot (UAS), cu un accent pe integrarea algoritmilor de inteligenta artificiald pentru navigatie autonoma,
detectie si evitare a obstacolelor.

2. Asigurarea unei intelegeri aprofundate si a capacitatii de aplicare a cadrului legislativ si a standardelor de reglementare europene si internationale, esentiale pentru certificarea, operarea sigura si
managementul riscului in aviatia fara pilot.

3. Pregatirea inginerilor pentru a dezvolta si gestiona solutiile software (informatica aeronautica) necesare operarii UAS, incluzand planificarea misiunilor, comunicatiile, securitatea cibernetica si
prelucrarea avansata a datelor colectate.

4. Dezvoltarea abilitatilor de a concepe si implementa solutii inovatoare bazate pe drone pentru domenii strategice, cum ar fi mobilitatea aeriana urbana (UAM), monitorizarea infrastructurilor critice,
agricultura de precizie sau interventiile n situatii de urgenta.

Competentele programului de studii:
Competente profesionale:

ajusteaza proiectele produselor

aproba proiecte ingineresti

asigura conformitatea aeronavei cu reglementarile aeronautice
asigura depanare

efectueaza cercetare stiintifica

elaboreaza studiul de fezabilitate

evalueaza viabilitatea financiara

utilizeaza software de desen tehnic

concepe si executd modelul fizic al unui produs
concepe si executd modelul virtual al unui produs
planifica zborul de incercare

utilizeaza software CAD

Competente transversale:

lucreaza in echipe
gandeste critic
gandeste in mod inovator

Rezultatele invatarii specifice programului de studii:

Cunogstinte | Aptitudini | Responsabilitate si autonomie |
"C1. Studentul/absolventul identifica si descrie metodele necesare efectuarii calcului|A1 Studentul/absolventul identifica si descrie metodele necesare efectudriilRA1 Studentul/absolventul identificd si descrie metodele necesare efectuarii
Aa razictants oi dafarmahilitata a niacalar ci ctriictirilar da razictantd in ranim ctaticlraleilii da razictantd i dafarmahilitate 2 niscalar ci ctrictirilar dalraleilii da razictants ci dafarmahilitata a niacalar ci ctriictirilar da razictants in
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si dinamic la solicitari simple si compuse

C2. Studentul/ absolventul identificd si descrie structura si proprietatile celor mai
utilizate categorii de materiale (aliaje feroase, aliaje neferoase, polimeri, materiale
compozite, materiale ceramice)

C3. Studentul/absolventul identifica si descrie sistemul ISO de tolerante si ajustaje,
principiile si metodele de méasurare si control dimensional in sistemele tehnice

C4. Studentul/absolventul identifica si descrie principiile de functionare si proiectare
a sistemelor de reglare automata

C5 Studentul/ absolventul identifica si
mecatronice, a

principiilor si metodelor de proiectare a acestora,respectiv a tehnicilor,instrumentelor
specifice si practicilor moderne in conceptia sistemelor si subsistemelor mecatronice
C6 Studentul/ absolventul identificad si descrie functionarea diferitelor circuite in
comanda sistemelor robotice si principiile de functionare, domeniul de utilizare,
circuitele de interfatare si tehnici de procesare numerica fundamentala a semnalelor|
aferente senzorilor

C7 Studentul/absolventul identifica si descrie concepte, principii si metode de baza
din matematica, fizica, chimie, desen tehnic, economie si informatica.

C8. Studentul/absolventul explica si interpreteaza rezultate teoretice si experimentale
din matematica, fizica, chimie, economie, desen tehnic si informatica.

C9. Studentul/absolventul identificd si descrie arhitecturile hardware si software
specifice sistemelor aeriene fara pilot (UAS), inclusiv algoritmii de inteligenta
artificiala si retelele neurale utilizate pentru navigatie autonoma, vedere artificiala si
evitare obstacole

C10. Defineste si indica functiile complexe utilizate pentru construirea pieselor si a
sistemelor mecanice, precum si pentru simularea functionarii acestora in soft-uri de
simulare CAD si poate relata particularitatile aplicarii lor in proiectarea asistata de
calculator.

C11. Studentul/absolventul identificad si descrie principiile aerodinamicii, mecanicii
zborului si sistemelor de propulsie aeronautica

C12. Studentul/absolventul identificd si descrie arhitecturile si
sistemelor de comunicatii si retele loT

C13. Studentul/absolventul identificd si descrie metodele de fabricatie aditiva
(printare 3D) si procesele de manufacturare a sistemelor aeriene

Uy Gwauy

descrie sistemele si subsistemele

protocoalele

C14. Studentul/absolventul identificad si descrie metodele de verificare, validare si
certificare a sistemelor aeronautice
C15. Studentul/absolventul identificd si descrie principiile estimarii incertitudinii si

metodele de cuantificare statistica"
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rezistenta, in regim static si dinamic la solicitari simple si compuse

A2 Studentul/absolventul alege corect materialul in functie de aplicatie

A3 Studentul/absolventul alege si aplica sistemul ISO de tolerante si
ajustaje, principile si metodele de masurare si control dimensional in
sistemele tehnice

A4 Studentul/absolventul alege si proiecteaza un sistem de reglare
automata

A5 Studentul/ absolventul alege si aplica metode de evaluare a proiectelor,
de sisteme mecatronice

A6 Studentul/ absolventul alege si aplica software specific pentru analiza
circuitelor

A7 Studentul/absolventul opereaza cu concepte, principii si metode de
baza din matematica, fizica, chimie, desen tehnic, economie si informatica.
A8 Studentul/absolventul rezolva probleme de matematica, fizica si chimie
cu aplicabilitate in inginerie si valideaza solutia obtinuta.

A9 Studentul/absolventul efectueaza calcule ingineresti si economice de
complexitate medie si le asociazéd cu reprezentdri grafice letrice sau
specifice proiectarii asistate de calculator.

A10 Studentul/absolventul descrie fenomene si procese fizico-chimice si
economice.

A11 Studentul/absolventul aplica criterii si metode de evaluare pentru
identificarea, modelarea, experimentarea, analiza si aprecierea calitativa si
cantitativd a fenomenelor si proceselor specifice domeniului fundamental
folosind inclusiv tehnologii digitale.

A12. Studentul/absolventul proiecteaza si simuleaza algoritmi de control al
zborului si sisteme de navigatie autonoma, integrand senzori si solutii de
evitare a obstacolelor bazate pe Al in medii virtuale si reale.

A13. Studentul/absolventul proiecteaza si realizeaza modele 3D si
prototipuri fizice utilizand tehnologii de fabricatie aditiva

A14. Studentul/absolventul aplica metode de testare, verificare si validare a
sistemelor aeronautice

A15. Studentul/absolventul proiecteaza si implementeaza sisteme de
comunicatii si retele loT
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regim static si dinamic la solicitari simple si compuse

RA2 Studentul/absolventul decide cu privire la alegerea tipului de material din
care sunt realizate diferite repere si este responsabil de asigurarea proprietatilor|
necesare acestuia

RA3 Studentul/absolventul utilizeaza sistemul ISO de tolerante si ajustaje,
principiile si metodele de méasurare si control dimensional in sistemele

RA4 Studentul/absolventul decide cu privire la alegerea tipului de sistem de
reglare automata ce trebuie implementat in anumite aplicatii si este responsabil
de functionarea corespunzétoare a acestuia

RA5 Studentul/ absolventul elaboreaza schemele, diagramele structurale si de
functionare, a reprezentarilor grafice si a documentelor tehnice specifice

RA6 Studentul/ absolventul utilizeaza cunostintele dobandite in propunerea de
circuite electronice 1n proiecte de sisteme mecatronice, atat pentru
comanda/generare de semnal, cat si pentru citire si interpretare de semnale
senzoriale .

RA7 Studentul/absolventul practica
autoevaluare in luarea deciziilor.

RA8 Studentul/absolventul comunica eficient despre activitatile de inginerie cu o
gama larga de public.

RA9 Studentul/absolventul este angajat in invatarea pe tot parcursul vietii
pentru dobandirea si implementarea cunostintelor, dupd cum este necesar,
folosind strategii de invatare adecvate.

RA10 Studentul/absolventul promoveaza dialogul, cooperarea, respectul fatd de
ceilalti si interculturalitatea.

RA11 Studentul/absolventul gestioneaza si coordoneaza proiecte de dezvoltare
tehnica, respectand termenele si standardele de calitate

RA12 Studentul/absolventul isi asuméa responsabilitatea pentru siguranta si
conformitatea sistemelor aeronautice cu reglementarile in vigoare

rationamentul logic, evaluarea si




Rezultatele complementare ale invatarii:

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

CC1. Cunoaste cerintele fizice ale activitatilor zilnice sau profesionale

CC2. Cunoaste beneficiile activitétii fizice regulate

CC3. Cunoaste regulile fundamentale de igiena personala si colectiva

CC4. Recunoaste principalele componente hardware ale unui sistem digital

CC5. Cunoaste motoarele de cautare si regulile de baza pentru interogare

CC6. Cunoaste aplicatii de editare text, imagine, video etc.

CC7. Cunoaste riscurile din mediul digital si metodele de protectie

CC8. identifica obiectul de studiu al stiintei managementului, pe baza unor cunostinte
avansate legate de procesele de management, functiile manageriale, functiunile
firmei precum si a instrumentarului managerial utilizat in cadrul organizatiilor, in
vederea adoptarii deciziilor optime la orice nivel.

CC9. acumuleaza cunostinte referitoare la componentele, tipologia si rolul strategiilor|
si politicilor manageriale precum si la fundamentarea, elaborarea si implementarea
acestora in cadrul organizatiilor in ansamblul lor sau pe subdiviziuni.

CC10. acumuleaza cunostinte avansate referitoare la sistemului de management al
organizatiei si la elementele constitutive ale acestuia (subsistemele decizional,
informational,

organizatoric, metodologic si de resurse umane).

CC11. are cunostintele si intelegerea criticd necesare privind formarea si
dezvoltarea echipelor de proiect, precum si cele privind specificul proceselor de
comunicare in cadrul proiectelor.

CC12. descrie si clasifica principalele concepte si teorii lingvistice referitoare la
sistemul fonetic, lexical, sintactic, semantic si pragmatic al limbilor

CC13. distinge in limbile B si C standardele si normele lingvistice si terminologia
specifica diferitelor contexte profesionale

CC14. Studentul/absolventul identificd si descrie principile fundamentale ale
pedagogiei, teoriile curriculumului, metodologiile de instruire si evaluare, precum si
bazele psihologiei educationale.

AC1. Se mobilizeaza pentru a face fata solicitarilor fizice variate

AC2. Participa constant la activitati care sustin forma fizica si starea de bine
AC3. Respecta standardele de igiena in activitatile cotidiene

ACA4. Utilizeaza corect echipamentele digitale (PC, tableta, imprimanta etc.)
AC5. Identifica si selecteaza informatii relevante din surse digitale

AC6. Redacteaza, editeaza si salveaza continut digital adaptat scopului
AC7. Utilizeaza parole sigure, evita linkuri suspecte si protejeaza datele
personale

AC8. dezvolta aptitudini privind elaborarea si implementarea strategiilor si
politicilor  organizationale, privind  proiectarea, reproiectarea  si
perfectionarea sistemului de management al organizatiei si a
subcomponentelor acestuia

AC9. dezvolta aptitudini pentru utilizarea corespunzatoare a conceptelor,
teoriilor, metodelor si instrumentelor de natura informationald, decizionala si
organizatorica in cadrul organizatiilor.

AC10. dezvoltd aptitudini privind utilizarea sistemelor, metodelor si
tehnicilor de management pentru solutionarea problemelor complexe de
natura economico-manageriala din cadrul organizatiilor

AC11. dezvolta abilitati avansate de comunicare si raportare in cadrul
proiectelor si de formare a echipelor de proiect.

AC12. aplica principalele concepte si teorii lingvistice in producerea textelor,
n limbile straine urmate

AC13. aplica standardele si normele din limbile respective

AC14. Studentul/absolventul proiecteazd si implementeaza activitati
didactice, elaboreaza materiale educationale si aplica metode de evaluare
adecvate procesului de invatare in domeniul tehnic.

RAC1 Se implica activ in sarcini fizice, adaptandu-se contextului

RAC2 Manifesta initiativa pentru mentinerea unui stil de viata sanatos

RAC3 Actioneaza autonom pentru mentinerea igienei personale si a spatiului
comun

RAC4 Respecta normele de utilizare si intretinere a echipamentelor digitale
RACS5 Aplica criterii de verificare a surselor si continutului informational

RACS6 Lucreaza autonom in realizarea de materiale digitale cu respectarea eticii
RAC7 Manifesta responsabilitate in protejarea identitatii si securitatea datelor
RAC8 demonstreaza capacitatea de aplicare a functiilor managementului atat la
nivelul functiunilor organizatiei cat si in ansamblul acesteia si asumarea
responsabilitatilor specifice postului de manager pe diferite niveluri ierarhice in
cadrul organizatiilor, in vederea initierii, implementarii si monitorizarii strategiilor
si politicilor organizationale.

RAC9 demonstreaza capacitatea de a realiza lucrari de

analiza si diagnoza referitoare la functionarea organizatiei in ansamblu sau pe
subdiviziuni.

RAC10 demonstreaza capacitatea de analiza si sintezad manifestatda prin
interpretarea si integrarea cunostintelor acumulate in domeniul managerial, in
vederea adoptarii deciziilor optime in cadrul organizatiei.

RAC11 demonstreaza capacitatea de a initia, derula si monitoriza procese
investitionale complexe, pe baza utilizarii unei metodologii specifice studiilor de
fezabilitate si a planurilor de afaceri, folosind instrumente adecvate (deviz
investitional, grafice Gantt, analiza cost- beneficiu).

RAC12 utilizeaza expresiile si cuvintele adecvate in producerea textelor in
limbile

RAC13 foloseste autonom terminologia specifica din diferitele contexte
profesionale in limbile B si C. aplicabile si identifica terminologia adecvata care
trebuie utilizata

RAC14 Studentul/absolventul isi asuma responsabilitatea formarii continue in
domeniul pedagogic, adapteaza strategiile didactice la nevoile educationale ale
cursantilor si promoveaza un mediu de invatare incluziv si eficient.

Finalitati:

Absolventii programului de studii universitare de licenta vor accesa urmatoarele ocupatii posibile conform Clasificarii Ocupatiilor din Roménia ISCO-08:

2144.1.1 - inginer n industria aerospatiala (ESCO)
2144.1.11 - inginer mecatronica/inginera mecatronica (ESCO)




Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

Timi

Stiinte ingineresti

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

Mecatronica si Robotica

Drone Engineering and Aeronautical Informatics

[Cod DFI] CodRSI] CodDL| Cod S | ciclul [ c1c2c3] ala2 |

[20 [ 70 [ 250 | - |
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PLAN DE INVATAMANT
Pentru seria de studenti 2026-2030

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL | (2026-2027) ANUL 11 (2027-2028)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
Calculus Computer Assisted Mathematics/Methods for Scientific Computing Foundations of Aerodynamics Flight Dynamics I: Introduction to Flight Dynamics and Simulation
1 Analizd Matematica Matematici Asistate de Calculator/Metode Numerice Fundamentele Aerodinamicii Dinamica Zborului I: Introducere in Dinamica Zborului si Simulare
14442601.F1 [ 4 [ E 28] 28] 0] o o [[DF[44] ta4sa2602F1 [ 5 [ v 28] o [28] o] o DFfe9] 444260351 4 JEJ28] 0] 14] o o ps] 58] 444260451 4 EJ42] 0o [42] of o]ps] 16
Algebra and Analytical Geometry Introduction to Probability and Statistics Introduction to Propulsion Systems Dynamical Systems
2 Algebré si Geometrie Analitica Introducere in Probabilitate si Statistica Introducere in Sisteme de Propulsie Sisteme Dinamice
14442601F2 [ 4 [ v [28[28] o[ 0f ofoF[44]tasa2602F2] 56 [EJ28[28] o[ 0f o oF[e9]tasa2603s2] 4 [EJ28[ 0[28[ 0] 0psfas]raaa60as2] 4 EJ28]028[0]0][ps[4s
Physics Introduction to Aerodynamics & Aeronautical Systems System Theory and Automation/Control Optimal Control and Estimation in Aeronautics and Aviation
3 Fizica Introducere in Aerodinamica si Sisteme Aeronautice Teoria Sistemelor si Automatica Reglarea si Estimarea Optima in Aeronautica si Aviatie
14442601.F3 [ 4 [E 28] 0o [14] o] o [DoF[ 58] 444260253 4 [ E 28] 0 [ 28] 0] 0 [DS] 44 | 444260353 5 [ v 28] 0 [28] o o ps] 69| 444260453 4 E 28] 0 [28] o] o]ps] a4
Computer Programming 1 Introduction to 3D Modeling Sensors, Signals and Systems Foundations of Object Oriented Programming
4 Programarea Calculatoarelor 1 Introducere in Modelare 3D Senzori, Semnale si Sisteme Fundamente ale Programérii Orientate pe Obiecte
144426.01.F4 | 56 [ E [ 28] 0 [28] o] o [DF[ 69 | 1444260254 [ 5 [ E [28] 0 [28] o [ o [ps[ 69| 1444260354 [ 4 [E[28[14][14] 0] 0 [Ds 44 | t4a426.04.54 [ 4 [ v ][ 28] 0 [28] o] o [os] 44
Introduction to Material Sciences Introduction to Mechanical Engineering Mechanisms 3D Modeling
5 Introducere in Stiinta Materialelor Introducere in Inginerie Mecanica Mecanisme Modelare 3D
14442601.F5 [ 6 [ E [42] o [42] o] o [[oF[ 66| tada26.0255 ] 4 [ v 28] o0 [28] o] o0 DS][ 44| 444260355 4 [ EJ 28] 0 [ 28] o o DS 44 | 444260455 4 v ]28] o[28] o] o]ps]aa
Introduction to Electrical Engineering Computer Programming 2 Fundamentals of Electric and Electronic Circuits Introduction to Al and Decision Systems
6 Introducere in Inginerie Electrica Programarea Calculatoarelor 2 Circuite Electrice si Electronice Fundamentale Introducere in IA si Sisteme de Decizie
1444.2601F6 [ 4 [ v [28[ 0 [14] 0 o [oF[ 58] 444260256 4 [ E[28[ 0 [28[ 0 0 ps[44]taaa260356] 4 [EJ28[ 0[28[ 0] 0psf4s]raaa260as6]5 EJ28]028[0]0][ps[es
Foreign Languages 1 Foreign Languages 2 Electronic CAD Techniques Sports 4
7 Limbi Straine 1 Limbi Straine 2 Tehnici Electronice CAD Sport 4
14442601.C7 [ 2 [ cJ o[28] o] of o]oc]22] ta4s2602c7 2 cJ o[28] o] of ofpcf22]tasa2e03s7] 4 v]2s] o[28] o] ofps][aa] raa4260ac7] 1] cJoJ14] 0] o] o]bc] 11
Sports 1 Sports 2 Sports 3 Practicum |
8 Sport 1 Sport 2 Sport 3 Practica |
1444260108 [ 1 [ cJof14] of of ofocf1]rasaz602c8] 1 cJoft4]ofofofoc1]rasaz603c8] 1] cJoft4[ofofofocfar]ramasosrs] 4] cfofofo]ofroofor]o
9
| O | | O | | O | | O |
10
I I Y B I I Y B I I Y B I I Y B
11
[ [ [ ] [ ] [ [ [ ] [ ] [ [ [ ] [ ] [ [ [ ] [ ]
total/ ore didactice: 378 VPI: 372 ore: 378 VPI: 372 ore: 392 VPI: 358 ore: 378 VPI: 272
sem. credite: 30 evaluari: 4E,2V,2C credite: 30 evaluari: 4E,2V,2C credite: 30 evaluari: 5E,2v,1C credite: 30 evaluari: 4E,2V,2C
total/ ore didactice: 27,0 ore: 27 ore: 28 ore: 27
sapt. [ din care: 130] 7.0 [ 70 ] 00 ] (c.s.1,p) din care: 120] 50 [100] 00 | (c,s1,p) din care: 140 20 [120] 00 | (5.1, p) din care: 130] 1.0 [130] 00 ] (5.1, p)
Observatii:

RECTOR,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
prof. univ. dr. ing. lon Dragos UTU




PLAN DE INVATAMANT
Pentru seria de studenti 2026-2030

ANUL 11l (2028-2029) ANUL IV (2029-2030)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
Flight Dynamics II: Flight Dynamics of the Trimmed Aircraft and Simulation Flight Dynamics Il1: Flight Stability and Control OPTIONAL 5 Flight Testing or Simulation Deployment
1 Dinamica zborului Il Dinamica aeronavelor in zbor compensat si simulare Dinamica zborului Ill: Stabilitate si control Testarea Zborului sau Simularea Lansarii
1444260551 [ 5 [ E [42] o [42] o] o [os] 41 tada26.0651 ] 4 [E 28] 0 [28] 0] 0 [Ds] 44 |ra4s260751-i] 56 [ E 28] 0 [ 28] o] o [ps] 69| 444260851 ] 6 [ EJ42] o[ o] 42] o Jps]es6
Introduction to Decision Systems for Aeronautics Applications | Decision Systems for Aeronautics Applications Il UAV Manufacturing Autonomous/Automated Functions for Aerospace
2 Introducere in Sistemele Decizionale pentru Aplicatii Aeronautice | Sisteme de Decizie pentru Aplicatii Aeronautice Il Fabricatia Dronelor Functii Autonome/Automate in Aerospatiala
1444260552 | 5 | V [ 42] 0 [ 28] 0 ]| 0 | DS 55| 1444260652 | 4 | E | 28] 0 [ 28] 0 ] 0 | DS | 44 | 444260752 ] 5 | E | 28] 0 | 28] 0 | 0 | DS][ 69 | 1444260852 | 6 | E [42] 0] 0 | 42] 0 | DS] 66
Machine Learning S;Ife;’r'a,\?/l:”f"f:;'ﬂi’;:} \S/f“'}izg‘;:eofeafr‘:l's\'s‘l’;;?zzZi‘ci‘l’:;s'cis;lgf' Certification for Aviation and Aerospace Leadership
3 Invétarea Automaté S ’ R’ZbUS, ’ Certificare pentru Aviatie si Aerospatialé Leadership
1444260553 [ 5 [ E [42] 0o [14]14] o [Ds] 55 444260653 ] 4 [ E 28] 0 [ 28] 0] 0 [ DS][ 44 | 444260753 5 [ E 28] 0 [ 28] o] o [ps] 69| L4442608c3] 4 [ v]28]14] o] [ o]oc]ss
3D Printing Professional Communication
4 CIPENAL € CPTIENMALY Tehnologii de printare 3D Comunicare
1444.26.05.54-j] 5 [ E [28] 0 [ 28] 0 ] 0 [Ds[ 69 |1444.26.06.545i] 4 [ v [ 28] 0 28] o] o [Ds] 44| 444260754 5 [ v [28] 0 [14]14] o [ps]e9| ta4a2608caf 4 [ v]28]14] o] o] ofbc]ss
Uncertainty Estimation & Quantification Development of Diploma Thesis
5 CPIRINAL 2 Estimarea si Cuantificarea Incertitudinii OPUIRINAL @ Dezvoltarea Proiectului de Diploma
1444.26.0555-i] 5 [ V[ 28] 0 [ 28] o] o [ps] 69| 444260655 4 [ E 28] 0 [ 28] o] o [[DS] 44 |[L444.26.07.554 4 [ E [ 28] 0 [ 28] o] o [[DS] 44 | 444260855 [10] c [ o[ o[ o [112] 60[ps 78
Human-Computer Teams / Human Factors OPTIONAL 4 Communication Systems Diploma Exam
6 Echipe Om-Calculator / Factori Umani Sisteme de Comunicatii Examen de Diploméa
1444260556 | 5 [ E [ 28] 0 [28[ 0] o [ps[e9|Laea260656i] 4 [ E[28[ 0[28[ 0 0o psfaa]taaarsorse | 4 [EJ28[0[28[ 0] 0fpsfaa] tasae0os6 [1oJE] [ [ [ [ [ ]
Entrepreneurship
7 Antreprenoriat OIPURINAL 7
[ T T [ [T [ [ T [ 144426067 [ 2 [ v [14[14] o [14] o Joc] & |rasas60rcrii 2 [v]14[14] o of ofocfe [ T T [ [T [ [ T [
Practicum Il
8 Practicéa Il
[ T T [T T T T T J Jmmns]a]clololo]o]so]os] [ T T T T T 1T 11 [ T T T T T 1T 11
9
[ T T [ [T [ [ T [ [ T T [ [T [ [ T [ [ T T [ [T [ [ T [ [ T T [ [T [ [ T [
10
I I Y B I I Y B I I Y B I I Y B
"
[ T [ [ | [ I [T [ [ | [ I [T [ [ | [T [T [ [ | [ I
total/ ore: 392 VPI: 358 ore: 378 VPI: 282 ore: 364 VPI: 386 ore: 364 VPI: 326
sem. credite: 30 evaluari: 4E,2V,0C credite: 30 evaluari: 5E,2v,1C credite: 30 evaluari: 5E,2V,0C credite: 30+10* evaluari: 3E,2v,1C
total/ ore: 28 ore: 27 ore: 26 ore: 26
sapt. [ din care: 150 00 [120] 10 ] (c,s1,p) din care: 130] 1.0 [120] 10 ] (c,s1,p) din care: 130] 1.0 [ 11.0] 10 ] (©s.1,p) din care: 100] 20 [ 00 [ 140] (© s 1,p)
* consta din: a. verificarea cunostintelor fundamentale si de specialitate; b. sustinerea lucrarii de licenta/diploma.
** Credite suplimentare alocate Examenului de diploma
Observatii:
Legenda
I Nume disciplina I Pr - volum de ore necesar activitatilor partial asistate / practica
I Cod TncTFrEN ¢ T s [ 1+ [ p [P ckvel CF=categorie formativa careia ii apartine disciplina

Cod = cod disciplina

nc = nr.credite transferabile

FE = forma de evaluare {E, V, C}
E-examen, V-verificare, C-colocviu

s=nr.ore seminar
p=nr.ore proiect

c=nr.ore curs
I=nr.ore laborator

RECTOR,

CF e {DF, DS, DC}
DF - disciplina fundamentala
DS - disciplina de specializare
DC - disciplina complementara

VP! = volum de ore necesar pregatirii individuale
Exemplu

I Calculus Analiza Matematica

[ cd JafefesfaefoJofoJorfm

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Universi itehnica Timi
Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):

Stiinte ingineresti
Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

DECAN,
prof. univ. dr. ing. lon Dragos UTU

Universitatea

Politehnica
Timigoara




Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

Mecatronica si Robotica
Drone Engineering and Aeronautical Informatics

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2026-2030

ANUL | (2026-2027)

ANUL I (2027-2028)

SEMESTRUL 1

SEMESTRUL 2

SEMESTRUL 3

SEMESTRUL 4

01

L T T T 1 L 1 1 L . 1 T 7 1T [ T 1 L . 1 T 7 1T [ T 1 L . 1 T 7 1T [ T 1
02

L T [ T 1 L T 1 I Y O | I Y O | I Y O |
03

L T T T 1 L 1 1 Y I N I Y I N I Y I N I
04

L T [ T 1 L T 1 I Y O | I Y O | I Y O |
05

L T T T 1 L 1 1 Y I N I Y I N I Y I N I
06

L T [ T 1 L T 1 I Y O | I Y O | I Y O |
07

L T T T 1 L 1 1 Y I N I Y I N I Y I N I
08

L T [ T 1 L T 1 I Y O | I Y O | I Y O |
09

L T T T 1 L 1 1 Y I N I Y I N I Y I N I
10

L T [ T 1 L T 1 I Y O | I Y O | I Y O |
"

L T T T 1 L 1 1 Y I N I Y I N I Y I N I
12

L T [ T 1 L T 1 L T T [ T T [T T 1 L T T [ T T [T T 1 L T T [ T T [T T 1

| Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeaza un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numaérul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

RECTOR,
Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
prof. univ. dr. ing. lon Dragos UTU




Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Mecatronicé si Robotica

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

Drone Engineering and Aeronautical Informatics

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2026-2030

Universitatea
Palitehnica

Timisoara

ANUL 11l (2028-2029)

ANUL IV (2029-2030)

SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
CPMEINAL 1 = RigiEl Tvl‘figfoi';ini‘;be"PhySica' SSES 97 OPTIONAL 3 - Testing, Analysis and Simulation OPTIONAL 5 - Embbeded Systems Software
01 Digital Twins si Sisteme Cyber-fizice pentru Aeronauticé Testare, Analiza si Simulare Sisteme Software Incorporate
Laaaze055+o1] 5 | E 28] 0] 28] 0] 0 D] eo|emzoeseor] 4| v]2s] 0]2s] 0] 0ps]as|wazorsior] 5] 28] 0 28] 0] 0]os]eo [ T T T T T 1T 11
OPTIONAL T - Virtual Models and Intelligent Connected Systems
for Aeronautics OPTIONAL 3 - System Verification & Simulation Techniques OPTIONAL 5 - |oT Embedded Software Engineering
02 Modelare Virtualé si Sisteme Conectate Inteligent pentru Tehnici de Verificare si Simulare a Sistemelor Ingineria Software pentru Sisteme Incorporate loT
Aeronautica
144426055402 5 | E [28[ 0 [28] 0 [ 0 [os[ e [asaze065402] 4 [ v 28] 0 (28] 0 0 [os][44]reeezsorsroa] 5 [ E 28] 0 28] 0 oJos]es I |
OPTIONAL 2 - Sensing and Image Processing OPTIONAL 4 - Introduction to Robotics & Autonomy OPTIONAL 6 - Hardware Design and FPGA
03 Senzori si Procesarea Imaginilor Introducere in Robotica si Autonomie Design Hardware si FPGA
144426055503 5 [ v [ 28] 0 [28[ o ] o0 [[os|eo ftasa2606s6-03] 4 [ E [ 28] 0 [28[ 0 0 [[Ds[ 44 f[rasa2607503] 4 [ E[28] 0 [28[ 0o 0 [ps[a4 I I O |
OPTIONAL 2 - Perception Systems and Visual Computing OPTIONAL 4 - Drone Operating System OPTIONAL 6 - FPGA Architectures and Applications
04 Sisteme de Perceptie si Calcul Vizual Sistem de Operare al Dronei Arhitecturi si Aplicatii FPGA
144426055504 5 [ v [ 28] 0o [28] 0 [ 0 [ 6o [rea42606s604] 4 [ E 28] 0 [28] 0] 0[DS]44]resazsorssos] 4 [ EJ28] 0[28] of ofos]4s I |
OPTIONAL 7 - Ethics and Responsability in the Al Era
05 Etica si Responsabilitate in Era Al
[ T T [ [T [ [ T [ [ [ T [ [ T T [ T [usasorcros] 2 vt4]14] 0] o] ofoc]22 [ T T [ [T [ [ T [
OPTIONAL 7 - Ethics and Academic Integrity
06 Etica si Integritate Academica
L T T T 7T T [ 71 [ T T T T T [ T T Jusezeorcroe] 2] v[14f14]ofofo[oc]22 L T T T 7T T [ 71
07
[ T T [ [T [ [ T [ [ T T [ [T [ [ T [ [ T T [ [T [ [ T [ [ T T [ [T [ [ T [
08
L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71
09
[ T T [ [T [ [ T [ [ T T [ [T [ [ T [ [ T T [ [T [ [ T [ [ T T [ [T [ [ T [
10
L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71
11
[ T T [ [T [ [ T [ [ T T [ [T [ [ T [ [ T T [ [T [ [ T [ [ T T [ [T [ [ T [
12
L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71
13
[ T 1 [ [T [ [ T [ [ T 1 [ [T [ [ T [ [ T 1 [ [T [ [ T [ [ T 1 [ [T [ [ T [
| Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeaza un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numarul studentilor si de acoperirea financiara. |
Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021
RECTOR, DECAN,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

prof. univ. dr. ing. lon Dragos UTU




Uni " " ica Timi

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

Mecatronicé si Robotica

Drone Engineering and Aeronautical Informatics

Universitatea

Politenica
Timisoara

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2026-2030
ANUL 11l (2028-2029) ANUL IV (2029-2030)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
14
L T T [ T T [T T 1 L T T [ T T [T T 1 L T T [ T T [T T 1 L T T [ T T [T T 1
15
| O | | O | | O | | O |
16
I Y O | I Y O | I Y O | I Y O |
17
| O | | O | | O | | O |
18
I Y O | I Y O | I Y O | I Y O |
19
| O | | O | | O | | O |
20
I Y O | I Y O | I Y O | I Y O |
21
| O | | O | | O | | O |
22
I Y O | I Y O | I Y O | I Y O |
23
| O | | O | | O | | O |
24
I Y O | I Y O | I Y O | I Y O |
25
| O | | O | | O | | O |
26
L T T [ T T [T T 1 L T T [ T T [T T 1 L T T [ T T [T T 1 L T T [ T T [T T 1
| Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeaza un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numaérul studentilor si de acoperirea financiara. |
Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021
RECTOR, DECAN,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Universitatea Politehnica Timisoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):

Stiinte ingineresti

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

prof. univ. dr. ing. lon Dragos UTU

Universitatea

Politehnica
Timisoara




Domeniul de licenta (DL):

Programul de studii - Licenta:

Mecatronica si Robotica

Drone Engineering and Aeronautical Informatics

DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2026-2030

ANUL | (2026-2027) ANUL Il (2027-2028)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
Educational Psychology Pedagogy I: Fundamentals of Pedagogy Pedagogy II: Theory and Methodology of Instruction and Assessment Didactics of the Specialization
01 Psihologia Educatiei Pedagogie | Fundamentele Pedagogiei Pedagogie II: Teoria si Metodologia Evaluérii Didactica specializarii
1444.26.01.111-01] 5 [ E [ 28 [28 ] o [ o [ o ] r [ 69 [4442602f11-01] 5 [ E [28 [ 28] 0o [ o [ o [ f ] 6944426081101 5 [ E 2828 0 ] o] o] f [eo]|esa260at1-01] 2 T E J28]28] 0] ool f[eo
Volunteering | Foreign Languages 3 Foreign Languages 4
02 Voluntariat | Limbi Straine 3 Limbi Straine 4
L L 1 T [ 1 T [ T [Juaszecestro 2 cfofofof2sfol]cf[2freaasosinno]2]vjofasfo]ofolr[ofassnossiog ofv]oJas]oJoJolr]2e
Volunteering Il
03 Voluntariat Il
L T I [ T [T [ T 1 L T I [ T [T [ T 1 L I T [ T [ [ T [ [ueszeosrmiosfofcfofoJofasfofcr[a22
04
L1 7 [ [ [ [ [T L1 7 [ [ [ [ [T L1 7 [ [ [ [ [T L1 7 [ [ [ [ [T
05
L1 [ [ ] [ [ [ [ ] [ [ [ [ ] [ L1 [ [ ] [
total/ ore: 56 VPI: 69 ore: 84 VPI: 91 ore: 84 VPI: 91 ore: 112 VPI: 13
sem. credite: 5 evaluari: 1E,0V,0C credite: 7 evaluari: 1E,0V,1C credite: 7 evaluari: 1E,1V,0C credite: 6 evaluari: 1E,1V,1C
total/ ore: 4 ore: 6 ore: 6 ore: 8
sapt. | din care: 20200000 (@slp) din care: 20 [ 200020 (©slLp din care: 20 [ 400000 (©slLp din care: 20 40]00]20] (@shp)
Observatii:
DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2026-2030
ANUL IlI (2028-2029) ANUL IV (2029-2030)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
Volunteering 11l Curs transversal Volunteering IV
01 Voluntariat Il Cross-disciplinary course Voluntariat IV
L T T [ T [ [ T [ [Jueezsosmtot]afcfofoJofasfofrs[aa|[™ 7™ ]afvIos[2s]ofofo]oc]asfasazsosrtot]2cfofofofasfofcr]a2
Curs transversal
02 Cross-disciplinary course
L1 7 [ [ T [ [ J™“>™Ja4]vfas[2s][ofofo]foc]as L1 7 [ [ [ [ [T L1 7 [ [ [ [ [T
03
L T I [ T [T [ T 1 L T I [ T [T [ T 1 L T I [ T [T [ T 1 L T I [ T [T [ T 1
04
L1 7 [ [ [ [ [T L1 7 [ [ [ [ [T L1 7 [ [ [ [ [T L1 7 [ [ [ [ [T
05
[ [ [ ] [ [ [ [ ] [ L1 [ [ ] [ [ [ [ ] [
total/ ore: 0 VPI: 0 ore: 84 VPI: 66 ore: 56 VPI: 44 ore: 28 VPI: 22
sem. credite: 0 evaluari: 0E,0v,0C credite: 6 evaluari: 0E,1V,1C credite: 4 evaluari: 0E,1V,0C credite: 2 evaluari: 0E,0v,1C
total/ ore: 0 ore: 6 ore: 4 ore: 2
sapt. | din care: 00]oo0]ooJoo][ (@slp din care: 20 [ 200020 (@slLp din care: 20 [ 20 [ 0000 (@slLp din care: 000000 20] (@shp)
Observatii:

RECTOR,
Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
prof. univ. dr. ing. lon Dragos UTU




